TU

Grazm

Graz University of Technology

Werner Lienhart (Hrsg.)

INGENIEURVERMESSUNG W&

Beitrage zum 21. Internationalen

Ingenieurvermessungskurs
10. - 13.02.2026 | Graz, Osterreich




Impressum

Herausgeber: Werner Lienhart
Titelbild: Graz Tourismus — Harry Schiffer

2026 Verlag der Technischen Universitit Graz
Technikerstral3e 4, 8010 Graz
verlag@tugraz.at

www.tugraz-verlag.at

ISBN (e-book) 978-3-99161-070-0
DOI: 10.3217/978-3-99161-070-0

(GMOM

Dieses Werk ist lizenziert unter der Creative Commons
Namensnennung 4.0 International (CC BY 4.0) Lizenz.
https://creativecommons.org/licenses/by/4.0/deed.de

Diese CC-Lizenz gilt nicht fiir das Cover, Materialien von Dritten (anderen
Quellen zugeschrieben) und anderweitig gekennzeichnete Inhalte.


mailto:verlag@tugraz.at
http://www.tugraz-verlag.at/
https://creativecommons.org/licenses/by/4.0/deed.de
https://www.doi.org/10.3217/978-3-99161-070-0

I

Vorwort

Dieser Tagungsband dokumentiert die Vortrdge und Posterprasentationen des
21. Internationalen  Ingenieurvermessungskurses und gibt Einblick in aktuelle
Forschungstétigkeiten und anspruchsvolle Projekte in den Themenbereichen:

o Aktuelle Projekte der Ingenieurgeodésie
. Sensorik und Auswertemethoden

o Monitoring

. Bauaufnahme und Baumesstechnik

Bei der Auswahl der Beitrége durch das wissenschaftliche Komitee wurde groBer Wert auf ein
ausgewogenes Verhéltnis von wissenschaftlichen Beitrdgen und Beitrdgen aus der Praxis
gelegt. Die wissenschaftlichen Abhandlungen zeigen neue theoretische Ansédtze und
Fallstudien. Die fiir den Kurs bedeutenden Beitrige aus der Praxis dokumentieren den
erfolgreichen Einsatz der Ingenieurvermessung in verschiedensten Anwendungsbereichen.

Der Kurscharakter der Tagung wird besonders durch die Tutorien an den ersten beiden
Kurstagen geprégt. Jedes Tutorium beinhaltet Praxisteile, im Zuge derer die Teilnehmer:innen
die Tutorieninhalte unmittelbar selbst umsetzen konnen. Im Rahmen des aktuellen Kurses
wurden folgende fiinf Tutorien von namhaften Expert:innen geleitet:

. Monitoring mit Punktwolken — High-end TLS vs. Low-cost LIDAR
Leitung: C. Holst, TU Miinchen

. Netzanalyse
Leitung: M. Losler, C. Eschelbach, Frankfurt University of Applied Science

. Dynamisches Bauwerksmonitoring mit geodétischen Messverfahren
Leitung: T. Moser, TU Graz; F. Schill, Hochschule Mainz; W. Lienhart, TU Graz
o Interpretation von interferometrischen Deformationszeitreihen

Leitung: K. Gutjahr, Joanneum Research

. BIM: Von der Realitit ins Modell — und zuriick
Leitung: W. Wahbeh, Fachhochschule Nordwestschweiz; L. Zumsteg, Allnav AG

Meinen Kollegen Prof. Andreas Wieser und Prof. Christoph Holst danke ich fiir ihre
Unterstiitzung bei der Organisation der Veranstaltung. Mein besonderer Dank gilt Dipl.-Ing.
Thomas Moser fiir die Abwicklung des Konferenzbandes und die terminliche Abstimmung mit
den Autoren sowie meinen Mitarbeiter:innen fiir ihren Einsatz bei der Vorbereitung und
Durchfiihrung des Kurses. Allen Autoren danke ich fiir die Einreichung interessanter Abstracts
und fiir das zeitgerechte Verfassen der vorliegenden Beitrdge. Sie machen diesen Tagungsband
zu einem wichtigen Dokument der aktuellen Entwicklungen in der Ingenieurgeodésie und
zeigen die spannende Vielfalt an gegenwartigen und zukiinftigen Aufgaben.

Werner Lienhart, Institut fiir Ingenieurgeoddsie und Messsysteme, TU Graz (Herausgeber)
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