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  III 

Vorwort 
Dieser Tagungsband dokumentiert die Vorträge und Posterpräsentationen des 
21. Internationalen Ingenieurvermessungskurses und gibt Einblick in aktuelle 
Forschungstätigkeiten und anspruchsvolle Projekte in den Themenbereichen: 

• Aktuelle Projekte der Ingenieurgeodäsie 
• Sensorik und Auswertemethoden 
• Monitoring 
• Bauaufnahme und Baumesstechnik 

Bei der Auswahl der Beiträge durch das wissenschaftliche Komitee wurde großer Wert auf ein 
ausgewogenes Verhältnis von wissenschaftlichen Beiträgen und Beiträgen aus der Praxis 
gelegt. Die wissenschaftlichen Abhandlungen zeigen neue theoretische Ansätze und 
Fallstudien. Die für den Kurs bedeutenden Beiträge aus der Praxis dokumentieren den 
erfolgreichen Einsatz der Ingenieurvermessung in verschiedensten Anwendungsbereichen.  

Der Kurscharakter der Tagung wird besonders durch die Tutorien an den ersten beiden 
Kurstagen geprägt. Jedes Tutorium beinhaltet Praxisteile, im Zuge derer die Teilnehmer:innen 
die Tutorieninhalte unmittelbar selbst umsetzen können. Im Rahmen des aktuellen Kurses 
wurden folgende fünf Tutorien von namhaften Expert:innen geleitet: 

• Monitoring mit Punktwolken – High-end TLS vs. Low-cost LiDAR  
Leitung: C. Holst, TU München 

• Netzanalyse  
Leitung: M. Lösler, C. Eschelbach, Frankfurt University of Applied Science 

• Dynamisches Bauwerksmonitoring mit geodätischen Messverfahren  
Leitung: T. Moser, TU Graz; F. Schill, Hochschule Mainz; W. Lienhart, TU Graz 

• Interpretation von interferometrischen Deformationszeitreihen  
Leitung: K. Gutjahr, Joanneum Research 

• BIM: Von der Realität ins Modell – und zurück  
Leitung: W. Wahbeh, Fachhochschule Nordwestschweiz; L. Zumsteg, Allnav AG 

Meinen Kollegen Prof. Andreas Wieser und Prof. Christoph Holst danke ich für ihre 
Unterstützung bei der Organisation der Veranstaltung. Mein besonderer Dank gilt Dipl.-Ing. 
Thomas Moser für die Abwicklung des Konferenzbandes und die terminliche Abstimmung mit 
den Autoren sowie meinen Mitarbeiter:innen für ihren Einsatz bei der Vorbereitung und 
Durchführung des Kurses. Allen Autoren danke ich für die Einreichung interessanter Abstracts 
und für das zeitgerechte Verfassen der vorliegenden Beiträge. Sie machen diesen Tagungsband 
zu einem wichtigen Dokument der aktuellen Entwicklungen in der Ingenieurgeodäsie und 
zeigen die spannende Vielfalt an gegenwärtigen und zukünftigen Aufgaben. 

 

Werner Lienhart, Institut für Ingenieurgeodäsie und Messsysteme, TU Graz (Herausgeber) 
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