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in P den magnetischen Richtungswinkel ¢’ der Geraden PA mit Hilfe
der Bussole, die Strecke PA = e und den Hohenunterschied A zwischen
Pund A. Der magnetische Richtungs-
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berechnet werden kann.
Der Vorgang bei der Messung ist derselbe wie bei einem vorwiirts

Abb. 75. Hohenbestimmung eines rﬁckWérts festgelegten Punktes.

festgelegten Punkte. Die Bestimmung von e und % geschieht in der
frither angegebenen Weise. Das oben in bezug auf den Nivellierfaden
Gesagte gilt auch hier.

2. Die Festlegung von Punkten in freiem, iibersehbarem
Geldande.

In einem freien, iibersehbaren Gelinde kann man von jedem In-
strumentstandpunkt aus eine groBere Zahl von Punkten festlegen;
die Uberdeckung eines bestimmten Gebietes erfordert demmnach nur
wenige Instrumentstandpunkte.

Bei jedem Standpunkt hat man zuerst diesen selbst nach Lage und
Hohe festzulegen. Dies geschieht am einfachsten dadurch, daB man
als Standpunkt fiir das Instrument einen im Gelinde — z. B. kiinstlich
durch einen Pfahl oder einen Stein — bezeichneten und durch voraus-
gegangene grundlegende Messungen in der Karte horizontal und vertikal
festgelegten Punkt wiihlt. Ist dies nicht moglich, so mufl man Lage



