1018 Reibrider.

A. unmittelbar wirkende Rider und Getriebe: Reib- und Zahnrader, Reib-
und Zahnradgetriebe,

B. mittelbar wirkende Rader und Getriebe: Riemen-, Stahlband-, Seilscheiben
und Kettenrider, Riemen-, Stahlband-, Seil- und Kettentriebe.

Der Drebsinn der Réider eines Paares ist im ersten Falle bei gegenseitiger Beriihrung
von auBlen her entgegengesetzt, Abb. 1809, im zweiten, solange das Ubertragungsmittel
nicht geschriinkt ist, gleich, Abb. 1810.

Die Unterabteilungen ergeben sich aus der Art der Kraftiibertragung, ob sie durch

2eibung am Umfang stattfindet, wie bei den Reibridern, den Riemen- und Seilscheiben,
oder durch Zihne, die in die Liicken des Gegenrades (Zahnréiider) oder in die des Verbin-
dungsgliedes, der Kette (Kettenrider), eingreifen. In diesem Falle entspricht der Drehung
der einen Welle eine verhiltnisgleiche der anderen; bei der Benutzung derReibung wird
das Ubertragungsverhiltnis durch die Geschwindigkeitsverluste infolge Gleitens beeinfluft.

Grundlegende Bedeutung bei der Ausbildung der unmittelbar wirkenden Reib-
und Zahnrider der Gruppe A hat die Lage der Achsen des Riderpaares:

1. laufen die Achsen par-
allel zueinander, so sind die
Grundformen der Réder Zy-
linder, die aufeinander ab-
wiillzen: zylindrische Réder,
Stirnrader, Stirnradge-
triebe;
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fyrmen aufeinander abwilzende Kegel: Kegelrider, Kegelradgetriebe;

3. sind die Achsen geschrankt, so werden die Ubvrtragungcn praktisch fast nur
mittels Zahnriidern durchgefithrt. Die Grundformen der dazu dienenden Schnecken-,
Schrauben- und Hyperbelrider sind Zylinder und Hyperboloide.

Getriebe aus Ridern der Gruppen 1 und 2 werden wegen des Abwiilzens der Grund-
korper unter der Bezeichnung Wilzgetriebe (aus Walzradern bestehend) zu-
sammengefalit. Im Gegensatz dazu stehen die aus Schraubradern der Gruppe 3 zu-
sammengesetzten Schraubgetriebe, die einer zusitzlichen Gleithewegung lings der
Beriihrungslinien unterliegen.

Fiir die Gruppe B der mittelbar wirkenden Rider kommen fast nur zylindrische
Scheiben in Frage.

II. Reibriader.

Abb. 1809 zeigh zwei zylindrische Reibrader. Die Bewegung wird von dem einen
auf das andere durch die Reibung am Umfange iibertragen. Geschahe das ohne Gleiten,
rollten also die beiden Umfinge aufeinander ab, so hatten die Scheiben im Berithrungs-
punkt die gleiche Umfanggeschwindigkeit:
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<o daB, da weiterhin die Winkelgeschwindigkeiten den Drehzahlen n, und n, verhaltnis-
oleich sind: D, g o
wird. Dty
Demnach verhalten sich bei Vernachlissigung des Gleitens die Durchmesser uin-
cekehrt wie die Winkelgeschwindigkeiten und Drehzahlen der Rader.
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heiit Ubersetzung oder Drehzahlverhaltnis.




