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von P:Kr®. Beide AuBenbewegungen werden auf diese Weise zu
einer gleichen, um 120 ° versetzten Bewegung vereinigt, ;

¢) Marshall-Steuerung (Abb. 310/311),

Von der auf Welle O (Abb. 310) der Kurbel O K um 180 nach-
eilend aufgekeilten Gegenkurbel O E geht die Lenkerstange E C aus.
Ihr Endpunkt C wird durch Lenker CT auf einem flachen Kreis-
bogen gefiihrt. Die Ableitung der Bewegung geschieht im
Punkt P der Lenkerstange EC, die Ubertragung auf den Schieber
erfolgt durch Schieberschubstange P Q, die durch das Gelenk Q mit
der Schieberstange verbunden ist. Die Anderung der Fiillung und
die Drehrichtung der Maschine wird bewirkt durch Verlegen der
Neigung der Fiihrungsbahn des Punktes C. Anderung der Neigung der
Fithrungsbahn wird dadurch bewirkt, daB die Fiihrungsstange im
Punkt T an einen um W drehbaren Winkelhebel angelenkt ist. Drehung
des Winkelhebels T W F erfolgt mittels Steuerstange vom Fiihrer-
stand aus,

Abb. 312, Gélsdorf-Steuerung.

In England ist die Marshallsteuerung verschiedentlich mit zwei
Hubscheiben ausgefiihrt (Abb. 811). Von der Hubscheibe O E: wird der
um den festen Punkt A drehbare Winkelhebel C A B angetrieben,
In B greift Lenker BD an, der die Schwinge P P" bewegt. Auf die
Schwinge wird ferner die Bewegung der Hubscheibe O E: durch
die Schwingenstange EsM iibertragen. Mittelpunkt M der Schwinge
wird durch die Stiitzstange M A auf einem Bogen gefiihrt. Die Be-
wegung der Schwinge wird von dem Punkt P durch die Schieber-
schubstange P Q auf die Schieberstange und somit auf den Schieber
iibertragen. Die Verdnderung der Fiillung und des Drehsinnes der
Maschine wird bewirkt durch Verstellen des Schwingensteines ' in
seiner Lage in bezug auf den Schwingenmittelpunkt M.

) Winkelhebelsteuerung nach Gélsdorf.

Sie dhnelt der Heusingersteuerung, jedoch ist die Schwinge er-
setzt durch einen in seinem Scheitel H drehbar gelagerten Winkel-
hebel GHF (Abb. 812). Am Punkt G des Winkelhebels greift die
Schwingenstange an, wihrend von Punkt F aus durch den Lenker F S




