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In dieser Rubrik stellt DER WIRTSCHAF TSINGENIEUR die besten Diplomarbeiten am Institut fiir Wirtschafts- und Betriebs-
wissenschaften (IWB) bzw. am Institut fir Baubetrieb und Bauwirtschaft an der TU Graz vor.

Alle Diplomarbeiten werden von Studenten unter fachlicher Betreuung eines Universitatsassistenten in Form von Industrie-
arbeiten direkt in den Unternehmungen abgewickelt.

Werner A. OSEL

Bedarfserhebung liber Industrieroboter in der steirischen Industrie
Betreuung: Dipl-Ing. Rupert HASENOHRL

Die vorliegende Untersuchung wurde
vom Steiermarkischen Technologiebe-
ratungszentrum TECHNOVA in Auftrag
gegeben. Die Ergebnisse der Erhe-
bung sollen einen Beitrag zur Erarbei-
tung von MaBnahmen leisten, welche
eine effiziente Unterstitzung der Un-
ternehmen in dieser neuen Technolo-
gie ermoglichen.

Zur Beschaffung der notwendigen In-
formationen wurde eine Primérerhe-
bungin Form einer Befragung mit stan-
dardisierten Interviews durchgefihrt,
die 40 gezielt ausgewahlte steirische
Unternehmen verschiedenster Bran-
chen und BetriebsgroBen umfaBte.
Der Schwerpunkt der Untersuchung
lag auf den Aspekten der zukunftigen
Verwendung von Industrierobotern
durch die Unternehmen. Den folgen-

Dipl.-Ing. Harald KAINZ

den Aussagen uber den Industriero-
boter-Einsatz kann vorangestellt wer-
den, daB ein beachtenswerter Bedarf
und ein entsprechend groBes Interes-
se an Industrierobotern besteht. Inner-
halb des derzeitigen Industrieroboter-
Einsatzpotentials bzw. der in den nach-
sten 10 Jahren geplanten Industrie-
roboterVerwendung dominieren die
Werkzeugmaschienenbeschickung,
das BahnschweiBen und allgemeine
Werkstickhandhabungsaufgaben.
Die Verteilung der moglichen bzw. ge-
planten Industrieroboter-Einsatze auf
die Industriebranchen und Betriebs-
groBen zeigt eine starke Konzentration
in der metallverarbeitenden Industrie,
in der Maschinenbau- und Elektroin-
dustrie sowie in den mittleren und gro-
Ben Unternehmen.

Ingenieurbiologische Hangverbauung
Betreuung: Dipl-Ing. Egon M. BODNER

Ingenieurbiologie ist eine biologisch
ausgerichtete  Ingenieurbautechnik,
die sich biologischer und landschafts-
Okologischer Erkenntnisse bedient. In
handwerklichen Techniken werden
Pflanzen, Planzenteile oder Pflanzen-
gemeinschaften als lebende Baustoffe
allein oder kombiniert mit »toten« Mate-
rialien eingesetzt.

Im Verkehrswegebau dienen Lebend-
verbauungen der Sicherung von Stein-
schlag, dem Schutz des Bodens vor
Erosion, der Hangentwasserung und
der Ableitung oberflachlich abstro-
menden Wassers. Die Wirkung der
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Pflanzen geht aber weit tiber die Stabi-
lislerung der Bdschungen hinaus.
Hecken filtern den Staub, dienen als
Sichtschutz, verbessern den Wasser-
haushalt und schaffen Rickzugsberei-
che fur die Pflanzen- und Tierwelt.

In dieser Arbeit werden die Erosions-
und Rutschungsmechanismen ange-
rissen. Es werden die allgemeinen Auf-
gaben, die Mdglichkeiten und die An-
wendungsbereiche der ingenieurbio-
logischen Hangverbauung dargestellt.
Genau erfaBt werden die Arbeiten zu
den Positionen LB Grunverbauung:
55.118 Fertiggrasenmulde

Einige Unternehmen setzen bereits In-
dustrieroboter fur Fertigungsaufgaben
ein. Die Industrieroboter habenin allen
Fallen Aufgaben Ubernommen, die
durch ungunstige Anforderungen an
den Menschen gekennzeichnet sind.
Far den Industrieroboter-Einsatz wa-
ren meist zahlreiche Anderungen und
Umstellungen erforderlich. Insgesamt
wird die IndustrieroboterVerwendung
von den Unternehmen positiv bewer-
tet.

Die Untersuchung hat ferner gezeigt,
daB von seiten zahlreicher Unterneh-
men groBes Interesse an Kontakt und
Kooperation auf dem Gebiet der Indu-
strieroboter mit Beratungsinstitutionen
und Universitaten besteht.
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55.212 Strohdecksaat

57.211 Flechtwerk

Die Arbeitsvorgange werden detailliert
beschrieben und in Teilvorgange und
Vorgangsstufen gegliedert. Zeitstudien
und Multimomentaufnahmen werden
ausgewertet und interpretiert. Die im
Erfassungszeitraum vorherrschende
trockene und heiBe Witterung, die gro-
Be Hanglange und die ortlichen Bo-
denverhaltnisse lassen keine allge-
mein gultigen Zeitansatze zu.

EDV-unterstiitzte Fertigungssteuerung zweier Produktionsbereiche
Betreuung: Dipl-Ing. Norbert OBERMAYR

Die vorliegende Diplomarbeit beschaf-
tigt sich mit Problemen der Fertigungs-
steuerung in den beiden Produktions-
bereichen Drahtzug und Drahtemail-
lierung bei der Firma Fuchs & Co Ak-
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tiengesellschatt.

In einer Vorstudie werden zunachst
das bestehende »ISTPlanungs-.und
Fertigungssteuerungssystems be-
schrieben und die Hauptmangel die-

ses Systems herausgefiltert. Diese An-
alyse erfolgt bereitsim Hinblick auf eine
mogliche EDV-Unterstitzung der Ferti-
gungssteuerung. Dabei stellt sich her-
aus, daB die bestehenden Probleme
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vor allem auf Informationsmangel zu-
rickzufuhren sind, die auf den man-
gelhaften Rickmeldungen im System
basieren.

In der Hauptstudie werden Losungs-
vorschlage zur Verbesserung des Teil-
systems InformationsfluB beschrieben,
und untersucht, ob eine Lagerproduk-
tion beim Drahtzug wirtschaftlich sinn-
voll ist. Die Fakten der Untersuchung
sprechen aber gegen eine Lagerpro-
duktion. Eine Verbesserung des man-
gelhaften Informationsflusses kann
durch die Vervollstandigung und Auf-
bereitung von kundenspezifischen
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und maschinenspezifischen Daten, in
Verbindung mit einem funktionieren-
den Rickmeldesystem, erreicht wer-
den. Beim Ersteren muB ein System in-
stalliert werden, das eine Ubersetzung
der vom Kunden kommenden Infor-
mation mit firmenspezifischer Ver-
schlisselung in eine einheitliche, haus-
interne Informatin erméglicht. Dane-
ben mussen Basisinformationen, vor
allem maschinenspezifische Daten, er-
hoben werden. Mit diesen Informatio-
nen kann die zentrale Planungsstelle
schneller und exakter Kundenauftrage
in Fertigungsauftrage umwandeln.

Durch das Ruckmeldesystem wird die
Planungsstelle schneller und zuverlas-
siger Uber den FertigungsprozeB infor-
miert und kann daher schnellere und
bessere Anweisungen an die Ferti-
gung geben.

Im Rahmen der Detailstudie wird ein
Projekt durchgefihrt, das die prakti-
sche Machbarkeit des in der Hauptstu-
die beschriebenen Ruckmeldesy-
stems demonstriert, und auf mogliche
Probleme hinweist.
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Entwicklung eines Storinformationssystems in der Produktion einer

Motorenfabrik
Betreuung: Dipl-Ing. Ulrich BAUER

Mit dieser Arbeit wurde versucht, die

Problematik eines Storinformationssy-

stems darzustellen.

Ausgehend von den Zielsetzungen:

— Stillstandszeit minimieren

— Instandhaltungsaufwand optimie-
ren

— Werterhaltung gewahrleisten

und einem bestehenden Storerfas-

sungssystem wurden in Gesprachen

mit verschiedenen Unternehmungs-

bereichen, die Anforderungen an das

Stérinformationssystem geklart.

Als Hauptzweck kristallisierte sich die

Schwachstellenanalyse, d. h. das Lie-

fern von Informationen zur Erfassung

von Schwachstellen, heraus. Zur Be-

schreibung. der Stdrungsursachen

wurde eine Dreiteilung der Storfallbe-

schreibung vorgenommen, in:

— Schadensteil

— Schadensbild

— MaBnahme

Um diese und andere Daten zu erfas-
sen wurden Eingabemenis und Bild-
schirmmasken gestaltet, und die ma-
nuelle Handhabung mittels Instandset-
zungskarte beschrieben.

Das Datenbankkonzept umfaft die
Methodik der Abspeicherung, die Da-
tensatze fur die benétigten Dateien
und die Vornahme von Verdichtungen
im Hinblick auf raschere Auswertun-
gen.

Weiters erfolgte die Gestaltung von
Auswertungen in Form von Standard-
und speziellen Auswertungen anhand
von Beispielen.

Die Gegenuberstellung von Nutzen
und Aufwand verschiedener Stérerfas-
sungsarten ergab ein klares Uberwie-
gen der Vorteile einer dauernden Stor-
datenerfassung mit manueller Zusatz-
eingabe, trotz geringfigigem Mehr-
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aufwand.

Der Zukunftsaspekt in Form der Menu-
dynamisierung und -anderung, und
die Beschreibung weiterer Anwen-
dungsmadglichkeiten  bilden  den
SchluB der Arbeit.
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