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Wahlfichern mindestens 50% aus einem
- Wahlfachkatalogzuwihlen,
- FurStudienzweig Elektrotechnik-Toningeneur (43

us dem Wahlfachkatalog “Elektronik und
- Kommunikationstechnik” oder “Toningeneur”
 zuwihlen (=Hauptkatalog).

- Empfehlung: Von den verbleibenden 21 SWS
... gebundener Wahlfachstundensoll die Hilfte (11
- SWS)ausdem komplementiren Wahlfachkatalog
.- gewdhltwerden (A1).Dierestlichen10SWSsind
i freiausden beiden Wahlfachkatalogen wihlbar
* (A2). Damit wird zu einseitige technisch oder

" musische Schwerpunktbildung vermieden. -

@
Ol Tech-StG 1990 smd bei den gebundenen :

gebundene Wahlfachstunden) sind also22 SWS

zue . \i v 1

Die erstenanlomprufungen “AL’I‘” und “NEU”

- sindexlege gleichwertig. Beialter 1.DPsind zur
. Zulassung zur 2. Diplomprifung Ergiinzungs-

prifungenim AusmaB von30,5 SWS notwendig.
Diese Erganzungsprufungen kbnnen wiefolgt
“verwendet”werden:. . -
*B1:16SWSdienenals “Stundenausglelch” da
die alte 1.DP um 16 SWS kiirzer ist als die neue
1.DP.DieNotendieser Gegenstéinde scheinenim
Diplompriifungszeugnisnicht auf.
*B2:maximal 10SWS konnenineine md1v1duel-
len Wahlfachgruppe verpackt werden (A2).
* B3: der Rest kann in den frelen Wahlfichern
untergebrachtwerden

" Weiterhinviel SpaB bzw.wenig Arger beim Stu-

diumwiinschenEuch
Mana Micha, Stefan und Thomas

IEEE Roboter Wettbewerb

Technic Lego wird ublicherweise mit einer
Altersangabe “FiirKindervon7-16 Jahre” verse-
hen. DaB diese Zahl aber nach oben hin weit
erhohtwerdenkann,wurdevomMediaLabaratory
am Massachusetts Institute of Technology (MIT)
in den USA eindrucksvoll bewiesen. Das als
“Think Tank” berithmte Lab veranstaltet bereits
seitiiber5 Jahrenam MIT den MIT-Lego Robo-
ter Wettbewerb. _
~ Im Rahmendieses Wettbewerbes bauen Studen-
- tinnenund Studenten aus LEGO-Technic, Elek-
tronik und elektromechanischen Komponenten
- autonome Roboter, deren Fihigkeiten abschlie- -
. Bendineiném Wettbewerbaufdie Probe gestellt

B werden. EmfasmmerendesPro;ekt nurleiderfir.

~.~"uns an der falschen Universitit, Genau diesen '

e 'IUmstand mﬁchte dxe IEEE Student Branch an\

der TU beheben und wird im komrhenden
Sommersemestereinenam US Vorbild angelehn-
ten Wettbewerbveranstalten.

Die IEEE Student Branch besteht aus all jenen
Studentinnenund Studentenan unserer Univer-
sitit, die als Studentenmitgliederinder weltwei- .
ten Elektrotechniker- und Elektroniker-
vereinigung IEEE jene Vorteile genieBen, fur
welche IEEE bekannt ist (IEEE Publikationen ;
und Konferenzen) Zusitzlich zudiesen Vortei-
lenversuchen wirauch selbst Aktivitiiten ander
TU zu setzen; wie zum: Beispiel Exkursionen,
Vortrige,einenStudent-Paper Contestundeben .
; Veranstaltungen wie den Roboter Wettbewerb; -

wobezdte Teilnahme andiesem Wetthewerbnicht i

- an eineIEEE-Mitgliedschaftgebundenist...~
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Anfang des Sommersemesterswerdenwancams

zu je 3 Student(inn)en der Fachrichtungen -

Elektrotechnik und Telematik Roboter Baustitze
zur Verfigungstellenundeine Aufgabenstellung
definieren (zum Beispiel eine Art Ballspiel mit
Robotern). Zielist esnun bis Ende des Semesters
. ausdenvorgegebenen Bauteilen (LEGO-Tech-

nik, Motoren, Akkus, div. Sensoren und einem
. Mikroprozessorboard) einenautonomen Robo-

- terzubauen, der nichtnur die Aufgabenstellung

moglichstintelligent lost,sondernsichauch gegen
die Maschinen der anderen Teams behaupten
kann.Gefragtist dahernicht nur Wissenausden
" Fachbereichen Informatik, Regelungstechmk
‘MeBtechni ektromk sowie Antriebst

Konzeptlon, denBau und die Programmler\mg
(in C) des Roboters. Also kein Assamblerfrust

. und endloses Elektronikdebugging! Furalljene

die allerdings vor diesen Arbeiten nicht zuriick-
schrecken, wird das Institut fiir Technische Infor-

‘matik, welches unser Projekt stark unterstitzt,

sondernauchvielKreativitdt und Teamgeist. Die

Aufgabenstellung wirddabeisogewihltsein, daB

verschiedene Losungswege angeregtwerden (zB. .

die Wahl der Spielstrategie, der geeigneten
Sensoren usw), sodaB8 es zu einer hoffentlich
groBBen Vielfalt von Maschinen kommen wird.
Zur Anwendung kommen dabeiBausitze wiesie
- amMIT verwendet werden. Dieses austeilweise
vorgefertigten Elementen (zB. CPU-Board) be-

stehende Set bietet die Moglichkeit, sich aufdas

Wesentliche und eigentlich Interessante des
Bewerbes zu konzentrieren, nimlich auf die

begleitende EDV-Projekte anbieten. Es besteht
alsodie Mtigllchkelt neben dem SpaB am Robo-
ter Wettbewerb, ein Zeugms zuerhalten! Da fur
diese EDV-Projekteallerdings einige (instituts-
interne) Voraussetzungen zu erfilllen sind wer-
denwiralljenen, die anunserem Projektinteres-

_ siertsind, diese Voraussetzungen aber nicht er-

fullen kﬁnnen Baustitze (nattlrhch im uns mogli-

gungstellen.

Alle,die nunInteresse and diesem Projekt gefun-
den haben, méchten wir zur Pro;ektvOrstellung
am 6. Dezember um 19:00 st. im Horsaal BEO1
(Steyrergasse30,EG)einladen. Dort werden wir
neben genaueren Details iberden Bewerbauch
unseren Demo-Roboter, der iibrigens von der
Fachschaft Elektrotechnik finanziert wurde, vor-
fuhren, einVideo tiber den MIT Bewerb zeigen
und Euch die Moglichkeit bieten, Euch fur das
Projekt anzumelden. Also, nicht vergessen:

am 6.12.94 um 19h s.t.im HS BEO1.

E3S WAR CINGE KURZSCHLUSS-
HANDLUNG, HEKR KOMItSSAR ...
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