Campus | Robocup

Das Runde muss ins Eckige

ine kleine Frage zu Anfang. Was

haben England, Argentinien, Por-
tugal, Brasilien, Italien und die TU Graz
gemeinsam? Kurze Antwort: Alle berei-
ten sich fiir die FuBball-Weltmeisterschaft
im Juni in Deutschland vor. Parallel zum
Mega-Event der FuBball-Weltmeister-
schaft der FIFA findet in Bremen vom

14. bis 20. Juni der RoboCup 2006, die
Weltmeisterschaft im Roboter-FuBball,
statt. Wie auch die FIFA-WM wird auch
der RoboCup 2006 ein Riesen-Event.
Bremen erwartet zum heurigen Robo-
Cup an die 2500 Teilnehmerlnnen aus 50
Nationen, 350 Teams mit 800 Robotern
und zehntausende Zuschauerlnnen. Da-
mit wird der RoboCup 2006 der GriBte
der Geschichte sein. Die Griinde dafiir
sind einerseits, dass sich der RoboCup
zur wichtigsten Leistungsschau in
der Robotik-Forschung entwickelt
hat und andererseits der RoboCup
2006 seinen zehnten Geburtstag
gebiithrend feiern wird. Durch
diese Faktoren in Kombination
mit der groBartigen, umsich-
tigen Organisation in Bre-
men und der Medienpart-
nerschaft mit dem ZDF
wird der RoboCup
2006 zu einem Festi-
val der Robotik mit
einem internatio-
nalen Echo, weit
iiber Deutsch-
land hinaus.
Der. . 2.ZDE
wird 2006

“Die neue Roboter-Hiille mit dem Fahrwerk, dem Kickermodul und der OmniCam
(bestehend aus Kamera und Parabolspiegel).”
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erstmals live vom RoboCup in Bremen
berichten.

Auch Mostly Harmless, das RoboCup
Middle-Size Team der TU Graz, wird
wieder mit von der Partie sein und um
Tore, Punkte und wissenschaftliche Er-
kenntnisse und Ideen kimpfen. Das Team
hat sich durch seine Leistungen in den
letzten Jahren bei Turnieren und in der
Forschung als eines von 32 Teams aus al-
ler Welt fiir die WM qualifiziert. Die Teil-
nahme an der WM in Bremen stellt fiir
die mehrheitlich studierenden Mitglieder
des Teams natiirlich den krénenden Ab-
schluss des heurigen Studienjahres dar
und bietet die Moglichkeit die eigene Ar-
beit international zu prisentieren, neue
Ideen zu sammeln und internationale
Kontakte zu kniipfen.

Die Vorbereitungen fiir den RoboCup
2006 starteten fiir das 20-kopfige Team
bereits in den Sommerferien 2005. In
den letzten zehn Monaten wurde eine
komplett neue Generation von FuBball-
Robotern entwickelt und aufgebaut. Die
Neuentwicklung betrifft alle Bereiche
der Robotik vom Maschinenbau, iiber die
Elektronik bis hin zur Software und wur-
de nétig da die alten Roboter des Teams
durch den heftigen Gebrauch in Lehre
und Turnieren eigentlich reif fiir die Ren-
te sind.

Die Mechanik der neuen Roboterge-
neration wartet mit einer Raffinesse be-
ziiglich des Radantriebes auf. Die neuen
Réder ermoglichen eine einwandfreie, ef-
fiziente und omnidirektionale Bewegung
iiber dem Spielfeld. Mit diesen Mecanum
Wheels (swedish 45° wheels) ist es mog-
lich durch Summation der Geschwindig-
keitsvektoren der einzelnen Radachsen
zu einem Gesamtgeschwindigkeitsvek-
tor des Roboters zu gelangen, der den
Roboter jede gewiinschte ebene Bewe-
gung ausfithren lisst. Kombiniert mit
Hochleistungskomponenten, wie hoch-
wertigen Miniatur-Rillenkugellagern
und beim IFT gefertigten Radelementen,
beispielsweise Polygonwellen, werden
die Mecanum Wheels eine Menge Staub
aufwirbeln.

Das Design des neuen Gehduses folgt
der dreieckigen Anordnung der Rider.
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